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Zakladné pojmy: Osnova prispevku:

5 INS: o princip INS;
. o urcenie polohy
o IMU, prostrednictvom IMU;

o IM5; o metody pre dosiahnutie
o UAV. presnosti;
o kritéria presnosti v
prod.;

o aplikacia INS v prod.;

o vyznam INS pri
lokalizacii poruch prod.;

o hodnotenie uplnosti
kartografickych diel.
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KOPACIK, A.: Inercidlne meracie systémy. Bratislava: STUBA. 2003.100s. ISBN 80-227-1884-X




URCENIE POLOHY PROSTREDNICTVOM
IMU
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METODY PRE DOSIAHNUTIE PRESNOTI

Pevna;
Volna;

Integracna.
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KRITERIA PRESNOSTI PRI
PRODUKTOVODOCH
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SOTAK, M., KRALIK, V., KMEC, F.: Cenovo dostupna inercialna navigacia pre integrované navigacné
systémy, AT&P journal 6/2008, 72-74s.



ZOBRAZENIE PRODUKTOVODU NA
MAPOVOM PODKLADE PRE SR
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DETAIL
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WTYCOVACIA 0S

. — UPRAVA POVRCHU DO POVODNEHO STAVU

(Vi) "UPRAVY POVRCHU")

| ZASYP VYKOPANOU PREKLADANOU ZEMINOU
ZHUTNOVANOU PO VRSTVACH

— 3x VYSTRAZNA FOUA

SIRKA V 0SI POTRUBIA

 0BSYP POTRUBIA PIESKOM
150 mm NAD TEMENOM POTRUBIA

__ PODSYP POTRUBIA PIESKOM
hr. 100 mm

L RASTLY TEREN




VYZNAM INS PRI LOKALIZACII PORUCH V
PRODUKTOVODOCH

Distribucna Prepravna
sustava sustava

RWE .
GasNet; CR Net4Gas; CR
EUSTREAM,
SPP, SR SR




INSPEKCNE ZARIADENIA

Prepravna plynarenska sustava — vybavena
vstupnymi a vystupnymi komorami — zariadenia
vhodné na pravidelnu inspekciu potrubia.

INS je stucastou roznych inspekcénych zariadeni
(defektoskop, magnetometer a pod.),
ktoré lokalizuji poruchy, kontroluju tlak, stav a

celistvost potrubia atd.




KARTOGRAFICKE DIELO

Kartografické dielo, najméa digitalny obraz
reality, mapa, mapovy atlas alebo globus, je
vysledok kartografického =znazornenia Zeme,
kozmu, kozmickych telies alebo 1ch casti,
objektov, javov a ich vztahov spolu s textovym a
Inym doplnenim.

Komponentnost sa zaobera rozlisovanim skladby
map z elementov a komponentov z hladiska ich
samostatnosti, uUplnosti, alebo vzajomne;j
Iintegracie. Je to jej zlozenie zo syntaktickych
elementov a komponentov.



KLAUCO, M., WEIS, K., GREGOROVA, B., ANSTEAD, L.: Geografické informacné systémy 1, Univerzitao
Mateja Bela v Banskej Bystrici, ISBN 978-80-557-069-5




DIGITALNA KARTOGRAFIA

UAV je chapané ako dialkovo pilotovany
a viackrat pouzitelny
letecky prostriedok, ktory moze byt
riadeny vzdialene ¢lovekom pomocou
radia, a to autonémne, automaticky,
poloautomaticky
alebo kombinaciou tychto sposobov.

Mapovy
J podklad

V stcasnej dobe pocet oficialnych bezpilotnych systémov prekracuje
hranicu 800 typov, existuje vyse 300 vyrobcov v asi 50 krajinach na
celom svete.

Vieme urcit polohu (trajektoriu) telesa pomocou zariadenia
pohybujiaceho sa nad terénom, ¢i aj zariadenim
umiestnenym pod terénom? ©

BLYENBURGH van, P.: UAVs. In: AIR and Space Europe. 1999, roc. 1, ¢. 5-6, s. 43-47.
EISENBEISS, H.: UAV Photogrammetry: dizertacna praca. Zurich: ETH, 2009. 190 s.




VYUZITIE INS

INS v podzemnych vedeniach (plynovody,
vodovody, kanalizacia);

prostriedky INS v tuneloch a podzemnych
vedeniach energetickych surovin - spresnenie
polohy zistenych poruch;

pri mapovani prirodného prostredia, oblasti
odvodnovania pobreznych lokalit ohrozovanych
zaplavami;

v zastavanych mestskych sidlach, vo wvnutri
zastresenych objektov;

pri podzemnych pracach a v pripade potreby
opakovanych merani pre zistovanie polohovych
zmien v zavislosti na case.
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